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MINIKOPARKA KUBOTA

U50-5 / U56-5
KX060-5
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Moc silnika (KM): Masa maszyny (kg):
U50-5:40,4 U50-5:4890
U56-5:47,6 U56-5: 5520

KX060-5: 47,6 KX060-5: 5560



Nowa generacja minikoparek zapewniajacych
wysokie 0siggi, komfort i bezpieczenstwo.

Nowe, 5-tonowe minikoparki Kubota sa juz dostepne i oferujg nowy poziom osiggéw,
komfortu i bezpieczenstwa przy wielu réznych zadaniach.
Elementy wewnetrzne i zewnetrzne wszystkich modeli zostaty zaprojektowane na nowo, a

catos¢ skonstruowano z wykorzystaniem najbardziej zaawansowanej technologii Kubota.
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Najmniejszy model, ktéry
jednak doskonale
sprawdzi sie w wielu

réznych zadaniach.




KOMFORT

tATWA
OBStUGA

SERWIS
BEZPIECZENSTWO
ZABEZPIECZENIA

OSIAGI

KX060-5

Model flagowy linii o

najszerszym zakresie
roboczym i najwigkszej

stabilnosci.

MINIKOPARKA KUBOTA

US50-5
U56-5
KX060-5



Wieksza kabina o lepszej widocznosci ze wzmocniong
izolacjg i wieloma rozwigzaniami podnoszacymi komfort.

KOMPAKTOWY PANEL
PRZYCISKOW

Panel przyciskow
przeprojektowano pod katem
zwiekszenia wygody i utatwienia
obstugi. Zyskat on kompaktowy
profil, a wszystkie gtéwne
przetaczniki znalazly sie po prawe;j
stronie, aby utatwi¢ do nich dostep.

FOTEL AMORTYZOWANY
Z PODWOJNA REGULACJA

Nowo zaprojektowana kabina jest teraz wyposazona w fotel z szyna
przesuwng i mozliwoscig podwdéjnej regulacji, co zapewnia wiekszg wygode.
Konsole z joystickami po lewej i prawej stronie stanowiska operatora mozna
regulowac niezaleznie od fotela, dostosowujac miejsce pracy do
indywidualnych potrzeb. Opcjonalny, zgodny z norma ISO fotel z
zawieszeniem pneumatycznym w modelu L redukuje drgania, zapewniajac
operatorowi optymalny komfort pracy. Elektryczny uktad regulacji wysokosci
fotela pozwala operatorowi tatwiej i lepiej dostosowac jego ustawienie.




ZWIEKSZONA
POWIERZCH I’\IIA
RZESZKLONA

./
onstrukcja oparta na smuktej ramie
przektada sie na Zo%'wiekszq przeszklong
powierzchnie przarfiej szyby, swietlika
oraz okien z lewej i prawej strony. Wieksza
powierzchnia przeszklen nie tylko
poprawia bezpieczer')stwo podczas
zatadunku, roztadunku i kopania,
umozliwiajac operadt'orom monitorowanie
lewej i prawej krawedzi lemiesza oraz
tyzki przez swietlik; lecz takze powieksza
tkabine optycznie.

WYCISZONA KABINA

Swiatowej klasy technologia redukcji hatasu
pomaga chroni¢ stuch operatora i zapewni¢ mu
mniej stresujace srodowisko pracy. Hatas
pochodzacy z umieszczonego z tytu silnika
thumi metalowa przegroda wbudowana miedzy
silnikiem a kabina. Zwiekszono réwniez
grubos¢ ptyty podtogowej, aby zredukowac
hatas spod kabiny.

* LpA: U50-5: 71 dBU56-5 i KX060-5: 74 dB

WIECEJ MIEJSCA NA NOGI KLIMATYZATOR

Nowa konstrukcja kabiny i uktad wnetrza nie (TYLKOTYP L)

tylko optymalizuja sposéb obstugi, ale takze
zapewniaja znacznie wiekszg przestrzen na
stopy, aby operator moégt pracowac w bardziej
komfortowych warunkach.

Wylot klimatyzatora kieruje teraz powietrze
na kark operatora, co maksymalizuje
odczuwalny efekt i wydajnos¢ klimatyzacji.




WYDAJNOSC

Zaawansowane silniki i uktady hydrauliczne
firmy Kubota zapewniajg doskonatg
wydajnosc i funkcjonalnos¢ w rzeczywistych
warunkach pracy.

o e

AUTOMATYCZNA ZMIANA BIEGOW

Uktad automatycznej zmiany biegéw pozwala na
automatyczna zmiane biegéw z wysokich na niskie w
zaleznosci od mocy trakcyjnej oraz terenu. Zapewnia to
wieksza ptynnosc pracy podczas spychania i skrecania.

UKEAD HYDRAULICZNY LOAD SENSING

Uktad hydrauliczny Load Sensing firmy Kubota umozliwia ptynniejsza prace
niezaleznie od wielkosci fadunku. W uktadzie tym przeptyw oleju hydraulicznego jest
uzalezniony od okreslonego zakresu ruchu dZzwigni operatora. W rezultacie
oszczednos¢ paliwa jest wieksza, a jazda przebiega ptynniej.



ORYGINALNY SILNIK
WYSOKOPREZNY
KUBOTA Z UKLADEM CRS
| TLUMIKIEM DPF

Oryginalny silnik wysokoprezny Kubota wyposazony w uktad wtrysku
wysokocisnieniowego Common Rail (CRS) oraz filtr czastek statych (DPF).
Silniki Kubota z wtryskiem bezposrednim sa teraz w petni zgodne z norma
Stage-V. Nowy i ulepszony filtr DPF umozliwia zmniejszenie czestotliwosci
przegladéw zaréwno filtra regeneracyjnego, jak i urzadzenia do
czyszczenia filtra, co pozwala ograniczy¢ naktady konserwacyjne.

UKEAD AUTOMATYCZNEJ REGENERACII

Regeneracja filtra DPF (suw spalania PM) odbywa sie
automatycznie, zanim poziom sadzy osiggnie wartos¢ krytyczna,
dzieki czemu operator nigdy nie musi przerywac pracy, aby
wyczyscic filtr DPF.

AUTOMATYCZNA AKTYWACJA
BEZPOSREDNIEGO

POWROTU OLEJU
HYDRAULICZNEGO DO o
ZBlORN | KA* 1/4/2020

Koniec z opuszczaniem kabiny i
sieganiem pod maske, aby recznie
otworzy¢ i zamkna¢ bezposredni
powrét oleju hydraulicznegodo
zbiornika. Zaréwno model U56-5, jak i
model KX060

©s
2300 i H 12345h

KOMPLEKSOWA REGULACJA

Dwa obwody pomocnicze (SP1 i SP2*) sg standardem w
modelach U50-5, U56-5 i KX060-5. Ustawienia maksymalnego
przeptywu oleju w obu obwodach mozna wygodnie
regulowac przy pomocy panelu cyfrowego. Nie potrzeba
zadnych dodatkowych narzedzi ani skomplikowanych
procedur regulacji recznej.

ZOPTYMALIZOWANE
OCZYSZCZANIE TERENU

Odstep miedzy lemieszem a krawedzia tyzki
zostat zoptymalizowany, dzieki czemu
oczyszczanie i wyréwnywanie terenu jest
tatwiejsze.

WPROWADZENIE POZYCJI PLYWAJACE)
LEMIESZA SPYCHARKI

Nie trzeba regulowac wysokosci lemiesza, aby uzyskac gtadka

powierzchnie gruntu — po zasypaniu wystarczy przejechac wstecz
wzdtuz zasypanego wykopu z lemieszem w pozycji ptywajacej. Od
tej chwili prace wykonczeniowe beda wykonywane tatwo i szybko! * Dotyczy typow L i M.




Catkowicie otwierana maska i optymalne
rozmieszczenie czesci wewnetrznych gwarantujg
szybkie i sprawne serwisowanie oraz krétsze przestoje.

A. Separator wody D. Wskaznik oleju silnikowego
B. Thumik DPF E. Alternator
C. Filtr paliwowy F. Rozrusznik

DWUCZESCIOWA KONSTRUKCJA
WEZA -

Dwuczesciowa konstrukcja
weza lemiesza spycharki
skraca czas wymiany weza
0 60% w poréwnaniu z

SCHOWEK NARZEDZIOWY Z
UCHWYTEM DO SMAROWNICY

Schowek narzedziowy umiejscowiono
w wygodnym miejscu pod
drzwiami kabiny, gdzie jest |
fatwo dostepny. W schowku
znajduje sie takze uchwyt
do smarownicy, ktory
zapewnia tatwy dostep do
smarownicy podczas
konserwacji.




PODZESPOLY POD BOCZNA
MASKA SILNIKA
]
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ELEKTRYCZNA POMPA DO TANKOWANIA
Z ALERTEM POSTEPU*

Elektryczna pompa do tankowania dostepna w modelu
KX060-5 posiada funkcje automatycznego zatrzymywania,
ktéra zmniejsza ryzyko rozlania. W przypadku tankowania
bezposrednio z kanistra lub pompy paliwowej wystarczy
nacisnac przycisk sygnalizacyjny umieszczony w dogodnym
miejscu przy wlocie paliwa, aby monitorowac postep
tankowania. Sygnat dzwiekowy przyspiesza, gdy poziom
paliwa w zbiorniku zbliza sie do gérnej granicy, co pozwala
uniknac rozlania.

*Pompa do tankowania jest dostepna w standardzie w modelach typu L i M.



BEZPIECZENSTWO/
/ABEZPIECZENIA

Zaawansowana technologia pomaga zapewnic
bezpieczenstwo operatorowi i zabezpieczy¢ minikoparke

przed uszkodzeniami.

@y ALARM JAZDY (orcia)

n/min

2300 i Aby zapewni¢ bezpieczne srodowisko pracy,
opcjonalny alarm jazdy ostrzega osoby pracujace w
poblizu, ze minikoparka jest w ruchu.

* Jeszcze przed montazem maszyna musi spetnic kryteria widocznosci okreslone w normie ISO 5006. Kamera cofania zapewnia operatorowi lepsza widocznos¢, ale nie
zwalnia go z obowigzku sprawdzenia terenu bezposrednio i za pomoca zamontowanych lusterek.




OSWIETLENIE ROBOCZE LED Z ODBLASKOWY PAS

FUNKCJA OPOZNIENIA BEZPIECZENSTWA | /e ‘
WYLACZENIA T Z ALARMEM ’

A5 turn-off delay

Oswietlenie robocze LED mozna
zaprogramowac tak, aby wyfaczato sie po
okresie od 30 sekund do 2 minut po
zatrzymaniu silnika. Dzieki temu operator Time gos
moze wysias¢ z maszyny i bezpiecznie odejs¢

przy petnym oswietleniu.

Jasnopomaranczowy pas
bezpieczenstwa wizualnie
przypomina operatorowi, aby zapiat
go przed wiaczeniem silnika. Jesli
operator zapomni, funkcja
ostrzezenia przypomni mu o
koniecznosci zapiecia pasa.

OPADANIE RAMIENIA, WYSIEGNIKA |
LEMIESZA

Maszyny sa standardowo wyposazone w urzadzenie regulujace
predkos$¢ opuszczania wysiegnika i ramienia (ISO 8643).
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ORYGINALNY SYSTEM ANTYKRADZIEZOWY KUBOTA

-
Modele U50-5, U56-5 i KX060-5 sg chronione przez wiodacy w branzy system -
antykradziezowy Kubota. Silnik mozna uruchomic¢ wytacznie za pomoca
zaprogramowanych kluczykéw. Préba Protected by KUBOTA

uruchomienia za pomoca nhiezaprogramowanego A MI >
kluczyka aktywuje alarm. Do nowo rozbudowanych

funkcji naleza alert przypominajacy operatorowi o
wyjeciu kluczyka po pracy oraz alert LED majacy na m EH

celu zapobiezenie potencjalnej kradziezy. S Y S T E M



PANEL CYFROWY

Intuicyjna obstuga i duzy ekran LCD zwiekszajq
bezpieczenstwo i wydajnos¢

12:00
1/4/2020
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n/min A.Wskaznik ostrzegawczy C.Tryb AUX
2300 njmin H 12345 h B. Temperatura w uktadzie D.Temperatura wody
hydraulicznym E. Poziom paliwa

Il
&F Periodic check m Log record
| Engine oil
Remaining 266h Sun Mon Tue Wed Thu Fri  Sat No. 005 / SPN:110 FMI:3
L 1 3 4 5 & 7 @l S
Next check 1s0oh | 04 08 1.2 1.6 2.0 24 2.8 Water temp. sensor er
8 9 10 1 12 13 14
No. 144 [ SPN:1638 FMI:3
Hyd. oil 32 8.6 4.0 44 4.8 52 5.6 o
. v 15 16 17 (18 19 20 |21 |Q” Hyd. temp. sensor err. >
- 6.0 6.4 6.8 7.2 7.6 8.0 8.4
Remaining 766h 22 23 24 25 26 27 28 No. 003 / SPN:167 FMI:3
Nextcheck  2000h 8.8 9.2 9.610.0 105 0.0 0.4 Charging sys. err.
20 (30
i 08 1.2 No. 004 | SPN:96 FMI:4
. Air filter element N ' ' =
Fuel sensor err.
Kontrola okresowa Zapis dziennika Tryb wiadomosci

A. Klawisz menu

=

i | AUX setting B. Klawisz powrotu

C. Pokretto wyboru
D. Oswietlenie robocze

Mode select s .
E. Swiatto ostrzegawcze

Flow volume setting Date & time 3 F. Auto-IdIe
Display brightness > G. Ostrzezenie o przeciazeniu
Work light turn-off del > H. Wycieraczka
|. Kamera cofania*' (opcja)
_ J. Ptyn do spryskiwaczy
Ustawienie AUX Rézne ustawienia K. Alarm jaZdy (OPCja)



Wyposazenie standardowe

Model

Uktad bezpieczenstwa

Uktad bezpiecznego rozruchu silnika na lewej konsoli
Silnik do jazdy z hamulcem tarczowym

Silnik obrotnicy z hamulcem tarczowym

Brzeczyk ostrzegajacy o przecigzeniu

Oryginalny system antykradziezowy Kubota

Zawor ograniczajgcy gwattowne opadanie wysiggnika
(1SO8643)

Zawor ograniczajgcy gwattowne opadanie ramienia
(1SO8643)

Wspornik i wigzka przewodow do $wiatta
ostrzegawczego

Osprzet roboczy

Przewody pomocniczych obwoddéw hydraulicznych
(SP1 i SP2 *2) do konca ramienia

2 $wiatta robocze LED na kabinie i 1 $wiatto LED na
wysiegniku

Ramig 1820 mm

Ramig 1635 mm

Ramig 1450 mm

Kabina

ROPS (konstrukcja zabezpieczajgca przy
przewrdceniu, 1ISO 3471)

OPG (ostona ochronna operatora), poziom 1

Siedzenie amortyzowane z podwdjng regulacja

U50-5 U56-5 KX060-

TypL TypL TyplL

5

Siedzenia w petni amortyzowane z podwojng regulacja Typy S Typy S Typy S

Zwijany pomaranczowy pas bezpieczenstwa z funkcjg
ostrzegania

Hydrauliczne dzwignie sterujace z podpérkami pod
nadgarstki

Dzwignie do jazdy z pedatami noznymi

Klimatyzacja

Ogrzewanie kabiny do odszraniania i odmgtawiania
Mtotek do ewakuaciji

Wspomaganie przedniej szyby amortyzatorem
gazowym
Zrédto zasilania 12 V

2 gtosniki i antena radiowa

Kieszen na radio

Boczne/tylne lusterka (lewe, prawe i tylne)
Uchwyt na kubek

Silnik / uktad paliwowy

Dwuczesciowy filtr powietrza

Elektryczna pompa paliwowa silnika

Uktad Auto-Idle

Elektryczna pompa do tankowania zbiornika

Separator wody z filtrem

iM

TypL TypL TyplL

iM

iM

Zasieg roboczy

Jednostka: mm

615 810

2550

405|440

] U50-5: ramie 1450 mm
U56-5: ramie 1635 mm
’(2 ’
8 /
o © A
32 / s
S / )
© ] ”
w0
S \
3 g \\ 1990
B B \ 2500
~| N
S N 1820
] R \ 5355 / 5490
e %
5705 / 5965
5850/ 6105

Model

Podwozie

Gasienice gumowe 400 mm

1 x gorna rolka ggsienicy

5 dwukotnierzowych rolek gasienicy przy kazdej
gasienicy

4 dwukotnierzowych rolek gasienicy przy kazdej
gasienicy

2-biegowy przetagcznik jazdy na dzwigni lemiesza
Uktad hydrauliczny

Dwie predkosci jazdy z automatyczng zmiang biegow
Lemiesz spycharki z funkcjg ptywania

Akumulator ci$nieniowy

Przytgcza kontroli ci$nienia hydraulicznego

Obwadd jazdy na wprost

Bezposredni powrdt oleju hydraulicznego do zbiornika
Regulowany elektronicznie bezposredni powrét oleju
hydraulicznego do zbiornika

Uktad hydrauliczny Load Sensing

Regulowany maksymalny przeptyw oleju w obwodach
pomocniczych (SP1 i SP2 *2)

Przetgcznik pomocniczy (SP1) na prawej dzwigni
sterujacej

Przetgcznik pomocniczy (SP2) na lewej dzwigni
sterujacej

U50-5 U56-5 KX060-
5

iL iL
L] L] L]
L] L] L]
L ] L] L]

Typy M Typy M Typy M
iL iL iL

Wyposazenie opcjonalne

Model

Osprzet roboczy / podwozie
Ramie 1570 mm
Alarm jazdy

Inne

Kamera cofania*

Specjalna farba na zaméwienie

U50-5 U56-5 KX060-
5
Typ L
L] L]
L] o L]
L] L] L]

Wyposazenie standardowe dla kazdego typu

Model U50-5 U56-5 KX060-5
Typ S M L S M L S M L
Klimatyzacja - = O - - ° - — .
Amortyzowane — - L — _ . _ _ °
siedzenie
Obwéd AUXSP1/e [/ ®/® ® /®e | © ] © /0, | o/ o
SP2 . °
Regulowany - - - - o . — . °
elektronicznie
bezposredni
powrét
Pompa do — — — —_ _ _ _ . °
tankowania
*2Dotyczy typéw M i L.
KX060-5: ramie 1570 mm
ramie 1820 mm
Jednostka: mm
™ ,
3 /
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& . . 5490 /5520
(2] \ \L Loy
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- \é -
5880 /6120
6020 / 6255

*1 Jeszcze przed montazem maszyna musi spetnic¢ kryteria widocznosci okreslone w normie I1SO 5006. Kamera cofania zapewnia operatorowi lepszg widocznos¢, ale nie
zwalnia go z obowigzku sprawdzenia terenu bezposrednio i za pomocg zamontowanych lusterek.



Dane techniczne

Model

Masa robocza* kg
Pojemnosé tyzki, wg normy CECE m3
Szerokos¢ tyzki (bez zgbow) mm
Silnik

Producent

Model

Typ

Norma emisji

Moc (ISO 14396:2002) kW / obr./min

KM / obr./min

Liczba cylindréw

Srednica cylindra x skok ttoka mm
Pojemnos¢ skokowa cm?
Dlugosc¢ catkowita mm
Wysokos¢ catkowita mm
Predkos¢ obrotu obr./min.
Szerokos¢ gumowej gasienicy mm
Rozstaw osi zgbatych két mm
napedowych gasienicy

Rozmiar lemiesza (szerokos¢ x wysokos¢) mm
Pompy hydrauliczne

P1, P2 ¢
Przeptyw I/min
Cisnienie hydrauliczne MPa
P3 l
Przeptyw I/min
Cisnienie hydrauliczne MPa
Maks. sita kopania (ramig/tyzka) kN
Kat wychylenia wysiegnika st.
Obwod pomocniczy (SP1)

Przeptyw 4/min
Cisnienie hydrauliczne MPa
Obwod pomocniczy (SP2)

Przeptyw ¢l/min
Cisnienie hydrauliczne MPa
Zbiornik hydrauliczny (zbiornik/petny) /¢
Pojemnos¢ zbiornika paliwa /
Maks. predkos¢ jazdy (niska/wysoka) km/h
Nacisk na podtoze kPa
(kgf/cmz)

Przeswit mm
Poziom hatasu

LpA/LwA (2000/14/WE) dB (A)
Drgania*z

Reczny uktad ramienia (ISO 5349-2:2001)
Kopanie/poziomowanie m/s? (warto$¢ skuteczna)

Jazda / praca na biegu jatowym

Caly korpus (ISO 2631-1:1997)

m/s? (warto$¢
skuteczna)

Kopanie/poziomowanie m/s? (warto$¢ skuteczna)

Jazda / praca na biegu jatowym m/s?

(warto$¢ skuteczna)

U50-5
4965
0,13

550

KUBOTA
D1803-CR-T-E5

Silnik wysokoprezny
chtodzony wodg
UE Stage V

29,7/2200
40,4/2200
3
87 x 102
1826
5355
2550
9,2
400
1990

1960 x 410

Pompa o zmiennym wydatku
118,8
24,5

22,6/32,8
70/55

65
20,6

37
20,6
40/67
66
2,8/4,8
28,0 (0,286)

310

71/96

<2,5/<2,5
<2,5/<2,5

<0,5/<0,5
<0,5/<0,5

U56-5
5595
0,14

600

KUBOTA
V2607-CR-E5

Silnik wysokoprezny
chtodzony wodg
UE Stage V

35,0/2200
47,6/2200
4
87 x 110
2615
5490
2550
9,2
400
1990

1960 x 410

Pompa o zmiennym wydatku
56,1 + 56,1
27,4
Rodzaj przektadni
37
19,1
26,4/42,3
70/53

75
20,6

37
19,1
41,9/77
66
2,8/4,8
31,6 (0,322)

310

74/96

<2,5/<2,5
<2,5/<2,5

<0,5/<0,5
<0,5/<0,5

KX060-5
5635
0,14

600

KUBOTA
V2607-CR-E5

Silnik wysokoprezny
chtodzony wodg
UE Stage V

35,0/2200
47,6/2200
4
87 x 110
2615
5520
2550
9,2
400
1990

1960 x 410

Pompa o zmiennym wydatku
56,1 + 56,1
27,4
Rodzaj przektadni
37
19,1
24,5/42,3
70/53

75
20,6

37
19,1
41,9/77
73
2,8/4,8
31,8 (0,324)

310

74/96

<2,5/<2,5
<2,5/<2,5

<0,5/<0,5
<0,5/<0,5

*1Kabina z tyzka standardowg (U50-5: 115 kg / U56-5, KX060-5: 119 kg) gotowg do pracy. Masa maszyny uwzglednia operatora o wadze 75 kg.
*2Warto$ci te sg mierzone w konkretnych warunkach przy maksymalnej predkosci obrotowej silnika i moga sie rézni¢ w zaleznosci od stanu roboczego.

Gazz zawiera f y
_ Oznaczenie llosé Ekwiwalent
Model zkabind  przemysiowe (ko) 02
)
U50-5/U56- HFC-134a 07 1,01

5/KX060-5
(Wspélezynnik ocieplenia globalnego: GWP)

GWP

1430



Udzwig

kN (ton)
Model uU50-5
» Promien punktu Promien punktu Promien punktu Promien punktu Promien punktu Promien punktu
\’;YJ{ISKC(’EOSC podnoszenia (min.) podnoszenia (1,5 m) podnoszenia (2 m) podnoszenia (3 m) podnoszenia (4 m) podnoszenia (maks.)
podnosze Nad przodem Nad Nad przodem Nad Nad przodem Nad Nad przodem Nad Nad przodem Nad Nad przodem Nad
nia bokiem bokiem bokiem bokiem bokiem bokiem
Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz
opuszczo uniesiony opuszczo uniesiony opuszczo uniesiony opuszczo uniesiony opuszczo uniesiony opuszczo uniesiony
ny ny ny ny ny ny
3m 8,3 7,8 7,0 8,4 6,2 5,6
(0,85) (0,80) (0,72) (0,85) (0,64) (0,58)
2m 12,4 11,9 10,5 9,4 7,6 6.8 8,4 5,5 4,9
(1,26) (1,22) (1,07) (0,96) (0,77) (0,69) (0,86) (0,56) (0,50)
1m 16,3 11,1 9,7 10,9 72 6,5 8,6 5,2 4,7
(1,66) (1,13) (0,99) (1,11) (0,74) (0,66) (0.88) (0,53) (0,48)
Oom 17,4 10,7 9,3 11,6 7,0 6,3 8,8 5,4 4,9
(1,78) (1,09) (0,95) (1,18) (0,72) (0,64) (0,90) (0,55) (0,50)
-1m 19,5 19,5 19,5 20,6 20,6 20,6 25,3 22,1 18,2 16,0 10,7 9,3 10,6 7,0 6,2 9,0 6,2 5,6
(1,99) (1,99) (1,99) (2,10) (2,10) (2,10) (2,59) (2,26) (1,86) (1,63) (1,09) (0,95) (1,09) (0,71) (0,64) (0,92) (0,64) (0,57)
-2m 28,8 28,8 28,8 24,3 24,3 24,3 17,5 17,5 17,5 11,1 11,0 9,6
(2,94) (294) (294) (2,48) (2,48) (2,48) (1,79) (1,79) (1,79) (1,13) (1,12)  (0,98)
-3 m
Model u56-5
. Promien punktu Promien punktu Promien punktu Promien punktu Promien punktu Promien punktu
\é\‘%skf:bosc podnoszenia (min.) podnoszenia (1,5 m) podnoszenia (2 m) podnoszenia (3 m) podnoszenia (4 m) podnoszenia (maks.)
podnosze Nad przodem Nad Nad przodem Nad Nad przodem Nad Nad przodem Nad Nad przodem Nad Nad przodem Nad
nia bokiem bokiem bokiem bokiem bokiem bokiem
Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz
opuszczo uniesiony opuszczo uniesiony opuszczo uniesiony opuszczo uniesiony opuszczo uniesiony opuszczo uniesiony
ny ny ny ny ny ny
3m 11,1 9,4 8,3 9,9 6,8 6,0
(1,13) (0,96) (0,85) (1,01) (0,69) (0,61)
2m 16,7 14,2 12,4 12,7 9,0 8,0 10,0 6,0 5,3
(1,70) (1,45) (1,26) (1,30) (0,92) (0.81) (1,02) (0,61) (0,54)
1m 21,9 13,1 11,3 14,7 8,6 7,6 10,6 5,8 5,1
(2,33) (1,34) (1,16)  (1,50) (0.,88) (0,77) (1,08) (0,59) (0,52)
Om 23,5 12,6 10,8 15,6 8,3 7,3 11,1 5,9 5,3
(2,40) (1,28) (1,10) (1,59) (0,85) (0,74) (1,13) (0,61) (0,54)
-1m 15,1 15,1 15,1 23,6 23,6 23,6 28,9 25,9 21,0 21,6 12,5 10,8 14,6 8,2 72 11,1 6,7 5,9
(1,54) (1,54) (1,54) (2,41) (2,41) (2,41) (2,94) (2,65) (2,14) (2,20) (1,28) (1,10) (1,49) (0,84) (0,73) (1,13) (0,68) (0,61)
-2m 36,1 36,1 36,1 34,5 34,5 34,5 24,5 24,5 21,5 15,9 R 11,0
(3,69) (3,69) (3,69) (3,52) (3.52) (3,52) (2,50) (2,50) (2,20) (1,62) (1,31) (1,12)
-3 m
Model KX060-5 (ramie 1820 mm)
. Promien punktu Promien punktu Promien punktu Promien punktu Promien punktu Promien punktu
‘é“’_‘{‘skfzbosc podnoszenia (min.) podnoszenia (1,5 m) podnoszenia (2 m) podnoszenia (3 m) podnoszenia (4 m) podnoszenia (maks.)
podnosze Nad przodem Nad Nad przodem Nad Nad przodem Nad Nad przodem Nad Nad przodem NadNad przodem Nad
nia bokiem bokiem bokiem bokiem bokiem bokiem
Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz
opuszczo uniesiony opuszczo uniesiony opuszczo uniesiony opuszczo uniesiony opuszczo uniesiony opuszczo uniesiony
ny ny ny ny ny ny
3m 10,5 10,5 9,5 9,1 7,3 6,6
(1,07) (1,07) (0,97) (0,93) (0,75) (0,67)
2m 15,6 15,6 14,2 12,2 10,3 9,2 9,2 6,6 5,9
(1,59) (1,59) (1,45) (1,24) (1,05) (0,94) (0,94) (0,67) (0,60)
1m 20,7 15,0 13,1 14,2 9,8 8, 9,8 6,3 5,7
(2,12) (1,54) (1,33) (1,45) (1,00) (0,89) (1,00) (0,64) (0,58)
Om 15,2 15,2 15,2 22,9 14,4 12,5 15,3 9,5 8,4 10,6 6,5 5,8
(1,55) (1,55) (1,55) (2,33) (1,47) (1,27) (1,56)  (0,97) (0,85) (1,08) (0,66) (0,59)
-1m 16,5 16,5 16,5 22,1 22,1 22,1 27,5 27,5 23,8 21,7 14,2 12,3 14,7 9,3 8,2 10,7 7,2 6,4
(1,68) (1,68) (1,68) (2,25) (2,25) (2,25) (2,80) (2,80) (2,43) (2,21) (1,45) (1,26) (1,50) (0,95) (0,84) (1,09) (0,74) (0,66)
-2m 20,0 B 0,0 36,4 6,4 36,4 26,9 26,9 24,4 17.1 14,4 12,5 11,0 9,5 8,4 10,4 9,3 5,7
(2,04) (2,04) (2,04) (3,71) (3,71) (3.71) (2,75) (2,75) (2,49) (1,75) (1,47) (1,28) (1,12) (0,97) (0,86) (1,06) (0,94) (0,58)
-3 m
Model KX060-5 (ramig 1570 mm)
__ Promien punktu Promien punktu Promien punktu Promien punktu Promien punktu Promien punktu
\’;YJ{ISK?EOSC podnoszenia (min.) podnoszenia (1,5 m) podnoszenia (2 m) podnoszenia (3 m) podnoszenia (4 m) podnoszenia (maks.)
podnosze Nad przodem Nad Nad przodem Nad Nad przodem Nad Nad przodem Nad Nad przodem NadNad przodem Nad
nia bokiem bokiem bokiem bokiem bokiem bokiem
Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz Lemiesz
opuszcz uniesion opuszcz uniesion opuszcz uniesion opuszcz uniesion opuszcz uniesion opuszcz uniesion
ony Yy ony Yy ony y ony Yy ony Yy ony y
3m 11,5 10,7 9,6 10,8 8,0 122
(1,18)  (1,10) (0,98) (1,10) (0,82) (0,74)
2m 17,4 16,2 14,2 13,1 10,4 9,2 10,9 7.1 6,4
(1,77) (1,66) (1,45) (1,34) (1,06) (0,94) (1,11) (0,73) (0,65)
1m 22,1 15,1 13,2 14,9 €1 8,8 11,3 EE 6,2
(2,25) (1,55) (1,34) (1,52)  (1,01) (0,90) (1,15) (0,70)  (0,63)
om 23,3 14,6 12,7 15,7 9,6 8,5 11,4 7.1 6,3
(2,38) (1,49)  (1,30) (1,60)  (0,98) (0,87) (1,17) (0,72)  (0,65)
-1m 13,9 13,9 13,9 25,2 25,2 25,2 30,8 30,1 24,6 2.2 14,6 12,6 14,5 9,6 8,5 11,5 8,0 7,2
(1,41) (1,41) (1,41) (2,57) (2,57) [ (2,57) (3,14) (3,07) (2.51) (2,17) (1,49) (1,29) (1,48) (0,98) (0,87) (1,17)  (0,82) (0,73)
-2m 38,5 38,5 38,5 30,6 30,6 30,6 23,2 23,2 23,2 15,5 14,9 12,9
(3,93) (3,93 (3,93) (3,12) (3,12) (3,12) (2,37) (2,37) (2,37) (1,59) (1,52) (1,32)
-3m
Promien punktu podnoszenia ‘ Uwaga:
Punkt *Wartosci udzwigu podano w oparciu o norme I1SO 10567 i nie przekraczaja one 75% obcigzenia statycznego

/ podnoszenia

mechanizmu uchylnego maszyny ani 87% udzwigu uktadu hydraulicznego maszyny.
* tyzka do koparki, hak, zawiesia i inne akcesoria do podnoszenia nie zostaty uwzglednione w niniejszej tabeli.
* Zgodnie z wymaganiami norm EN474-1 i EN474-5 maszyna musi by¢ wyposazona w zawoér bezpieczenstwa na
sitowniku wysiegnika i brzeczyk ostrzegajacy o przecigzeniu przy przenoszeniu obiektow.

Oryginalne i zatwierdzone

czesci Kubota
dla
maksymalnych
0siagow,
wysokiej
trwatosci i
bezpieczenstwa

Os obrotu

% Wszystkie obrazy zaprezentowano wytacznie na potrzeby broszury.
Podczas obstugi koparki nalezy stosowac odziez roboczg i sSrodki ochrony zgodne z lokalnymi przepisami i
rozporzadzeniami dotyczacymi bezpieczenstwa.






